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Opis systemu

Liniowa czujka dymu MABS0OR/100R skfada sie z nadajnika i odbiornika umieszczonego we wspdinej
obudowie.

Czuijki instaluje sie w budynkach w odlegtosci 0,5 — 0,6m ponizej stropu.
Nadajnik emituje niewidoczng wigzke podczerwieni, ktéra jest odbijana od zwierciadta pryzmatycznego
umieszczonego w linii prostej naprzeciw nadajnika. Odbita wigzka podczerwieni jest wykrywana i

analizowana przez odbiornik.

Maksymalna odlegtos¢ wykrywania na boki przez czujke wynosi 7,5m od osi wigzki.

Zasada pracy

Wystepowanie dymu na drodze wigzki powoduje ostabienie wigzki podczerwieni proporcjonalnie do
gestosci dymu. Czujka analizuje ostabienie lub przystoniecie wigzki i odpowiednio reaguje.

W zaleznosci od warunkéw srodowiskowych mozna wybraé nastepujgce progi alarmowe: 25%, 35% i
50%, gdzie 25% oznacza najwigkszg czutos¢. Jesli odbierany sygnat podczerwieni zostanie zmniejszony
ponizej ustawionego progu i wystepuje przez okoto 10s, aktywowany jest przekaznik alarmu pozarowego.

Przekaznik alarmu pozarowego pracuje w trybie automatycznego kasowania (AUTORESET). Powraca
on do stanu normalnej pracy po 10s po zmniejszeniu sie stopnia przystoniecia wigzki ponizej
ustawionego progu czuto$ci.

Jesli wigzka podczerwieni zostanie raptownie sttumiona do poziomu powyzej 90% przestoniecia przez
okoto 10s, aktywuje sie przekaznik uszkodzenia. Taki przypadek moze wystgpi¢ np. gdy jakis obiekt
przystoni droge wigzki podczerwieni, uszkodzony zostanie nadajnik, przestawi sie potozenie zwierciadta
pryzmatycznego lub potozenie odbiornika. Przekaznik uszkodzenia bedzie automatycznie powracat do
normalnego stanu pracy w ciggu 5s po ustaniu przyczyny powodujgcej zaktocenie.

W warunkach dtugotrwatej pracy nalezy liczy¢ sie z powolnym zmniejszeniem sygnatu spowodowanym
starzeniem sie ukfadow elektronicznych oraz osiadaniem kurzu na ukfadach optycznych. Zjawisko to jest
analizowane przez odbiornik co 15min i kompensowane; réznice wieksze niz 0,7dB/h sg automatycznie
korygowane.

Zasady rozmieszczania czujek

Aby maksymalnie skréci¢ czas reakcji czujek MAB50R/100R nalezy prawidlowo je rozmiesci¢ w
chronionym obiekcie.

Praktyka pokazuje, ze dym z pozaru nie unosi sie bezposrednio do gory, ale rozposciera sie na boki na
ksztatt grzyba. Czas zadziatania czujki bedzie zalezat od prawidiowego umieszczenia czujki, ilosci
emitowanego dymu, konstrukcji stropu, a takze od uktadu wentylacyjnego.

Ze wzgledu na wystepowanie zjawiska ,poduszki cieplnej” bezposrednio przy stropie, blokujgce;j
unoszenie sie dymu, zaleca sie umieszczenie czujek tak, aby wigzka przebiegata 0,5 — 0,6m ponizej
stropu.

Maksymalna odlegtos¢ na boki prawidliowej detekcji wigzki podczerwieni typowo wynosi 7,5m od osi
wigzki (dla ptaskiego stropu).
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Pojedyncza wiazka % Kilka wiazek
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Typowe minimalne odlegtos¢ od wigzki, ktére nalezy zachowaé podczas montazu czujki w
zaleznosci od odlegtosci pomiedzy nadajnikiem i odbiornikiem

Dlugo(snc;)W|qzk| Odlegtos¢ od wiazki Dtugo(sn:)qukl Odlegtos¢ od wiazki
10 0,87m 60 5,25m
20 1,75m 70 6,12m
30 2,62m 80 7,00m
40 3,50m 90 7,87m
50 4,37Tm 100 8,75m

Jesli sg uzasadnione watpliwosci, co do poprawnego wyboru miejsca montazu, zaleca sie
przeprowadzenie testow pozarowych.

Montaz czujek w przypadku stropow pochylych

Strop jest okreslony jako pochyty, jesli odlegtos¢é od wierzchotka stropu do linig tgczgcej przeciwlegte
Sciany (w ich maksymalnej wysokosci) jest wieksza niz 0,6m.

‘ __ Pochyly jesli X = 0.6m I _, I  Y(max) = 7.5 + (7.5 * ®/100)

()]

Rys. 1. Rys. 2.

Gdy czujka umieszczona jest w wierzchotku stropu (rys.2.), boczna odlegtos¢ pokrycia wigzki (Y) moze
by¢ zwiekszona w zaleznosci od wielkosci kata ()
Przyktad:
Jesli kat stropu wynosi 20°, zasieg boczny moze by¢ powiekszony z 7,5m z kazdej strony do
20
y=754+ (?,5 xm]m
¥V=0mn

ale tylko dla detektora umieszczonego w wierzchotku stropu.
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Warunki, w ktérych czujka liniowa musi by¢é umieszczona w wierzchotku stropu.

35.0

30.0

Kat nachylenia - Czujka musi by$ montowana
stropu [0] 200 » ~ w wierzchotku stropu

15.0

10.0

Strop moze bys traktowany jako ptaski

0.0
0 5 10 15 20 25

Wysokos¢ pomieszczenia [m]

Montaz czujek w atrium

Jesli czujka jest umieszczana w atrium lub pod szklana/odbijajgcg Swiatto powierzchnig, pryzmat(y),
powinien zosta¢ przesuniety wzgledem centralnej drogi wigzki swiatta (o okoto 300mm). W takiej sytuac;ji
pryzmat(y) powinien byé montowany pod katem umozliwiajagcym powrét odbitego swiattg do czujniki.
Przesuniecie pryzmatu(éw) moze by¢ wykonane na osi pionowej lub poziomej. Pozwoli to ograniczyé
ilos¢ fatszywych alarméw spowodowanych sygnatem odbitym od szklanej/odbijajacej powierzchni.

Normalna pozycji pryzmatu Detektor

NAVANAN

4\

Odstep pryzmatu od potozenia normalnej wigzki swiatta

Montaz czujek

Sprawdz, czy wszystkie czesci zostaly dostarczone, zgodnie z listg na ostatniej stronie niniejszej
instrukcji

Ustaw odpowiednio prog alarmowy przetgcznikami 3 i 4. (rys.4) Fabrycznie prég ustawiony jest na 35% i
jest to wartos¢ optymalna dla wiekszosci zastosowan. Jesli czujka bedzie instalowana w Srodowisku
mocno zakurzonym, nalez zmieni¢ prog na 50%.

Jesli istnieje potrzeba zmiany potozenia przetgcznikéw 3 i 4 (progu czutosci) po uruchomieniu detektora,
wymagany jest reset czujki po zmianie konfiguracji. Resetowanie czujki moze odby¢ sie poprzez
odtgczenie zasilania detektora lub wprowadzenie czujki w tryb strojenia.
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Montaz gtowicy czujki

Przed instalacjg zdejmij zewnetrzng ostone czujki; jest to tylko ostona zabezpieczajgca.

Nie nalezy montowac¢ czujki na ptytach gipsowych oraz na scianach lub tez powierzchniach, ktére
moga drga¢ lub sie poruszac.

Ustal potoznie gtowicy, ktéra musi by¢ montowane na statej konstrukcji w odlegtosci od 0,5 do 0,6m od
stropu oraz nie blizej niz 0,5m od sasiedniej sciany lub konstrukciji.

Nalezy zapewni¢, aby linia prowadzaca w Kkierunki zwierciadta pryzmatycznego nie byla niczym
przystonieta. Zwierciadto pryzmatyczne powinno by¢ montowane w odlegtosci od 5 do 100m w linii
prostej od czujki (zakres zalezy od typu czujki).

Wykorzystujac szablon (dostarczony z czujkg) zaznacz na konstrukcji 4 punkty mocujace. Tylna ptytka
mocujgca gtowice czujki posiada 4 otwory do mocowania na konstrukgiji.

Zaldz ostone czujki.

Instalacja zwierciadla pryzmatycznego.

Zwierciadio pryzmatyczne nie moze by¢ montowane na szkle lub powierzchniach gtadkich, odbijajgcych
promienie swietlne.

Zwierciadio nalezy montowac na statej konstrukcji w odlegtosci 5 do 50m (MAB50OR) lub 50 do 100m
(MAB100R) w linii prostej od czuijki.

MABS50R =}
| Pryzmat

MABI00R =
4 Pryzmaty

Upewnij sig, ze linia od czujki do zwierciadta nie bedzie niczym przystonietg, zwrd¢ uwage na ruchome
przedmioty takie jak drzwi, mechaniczne elementy wind, itp. ktére moglyby zakiécic Sciezke wigzki
miedzy czujkg a pryzmatem.

Tryb ustawiania zwierciadta

Nie usuwaj detektora ze sciany w czasie tego dzialania
Podtacz zasilanie do czujki. Po 5s uktady elektroniczne rozpoczng swojg stabilng prace.

Ustaw przetgcznik trybu (rys.4) w tryb ustawiania zwierciadta — potozenie gérne. W tym momencie moze
by¢ sygnalizowane uszkodzenie na centrali sygnalizacji pozaru.

Skieruj gtowice czujki w strone zwierciadta regulujgc pokrettami w poziomie i pionie, az z6tty wskaznik
LED zacznie pulsowa¢. Gdy nie bedzie odbierany zaden sygnat, z6tty oraz czerwony wskaznik bedzie
wygaszony. Czerwony wskaznik LED zacznie pulsowa¢ w momencie osfabienia sygnatu. W momencie
wzmocnienia sie sygnatu swietlnego czerwona dioda zgasnie a z6ita zacznie ponownie pulsowac.

Powyzsze czynnosci sg zasadniczym testem, méwiacy czy wigzka odbija sie od zwierciadta, a nie
od innej ptaszczyzny odbijajace;j.

Moze to by¢ fatwo potwierdzone przez przystoniecie zwierciadta ptaszczyzng nieodbijajgcg — czerwony i
26ity wskaznik zgasnie.
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Tryb strojenia

Mechaniczne zestrojenie jest realizowane przy pomocy dwoéch pokretet umieszczonych z dwéch stron
czujki, tuz za ostong gtowicy czujki. Umozliwiajg one regulacje nachylenia gtowicy w dwdch
ptaszczyznach.

Zalgczenie trybu strojenia

Nie usuwaj detektora ze $ciany w czasie tego dzialania

Przetacznik trybu pracy (rys4.) nalezy przestawi w pozycje trybu strojenia (potozenie srodkowe). W tym
momencie moze by¢ sygnalizowane uszkodzenie na centrali sygnalizacji pozaru.

Regulacja

Czujka bedzie automatycznie ustawia¢ moc wigzki podczerwieni i czutos¢ odbiornika, dajgc optymalne
wzmocnienie odbieranego sygnatu.

Postep w zestrajaniu jest zobrazowany przez kolor i stan wskaznikéw LED widocznych na przedniej
czesci czujki.

o Miga wskaznik czerwony
Odbiornik odbiera zbyt silny sygnat i probuje zredukowa¢ moc wyjsciowg podczerwieni. Czekaj, az
wskaznik zgasnie, co moze trwa¢ do 20s, w zaleznosci od odlegtosci pomiedzy zwierciadtem a czujka,
(im mniejsza odlegtos¢ tym dtuzszy czas).

¢ Miga wskaznik zielony
Czujka odbiera slaby sygnat i probuje zwiekszyé moc wigzki podczerwieni

o Wskazniki nie Swieca
Czujka daje optymalng wielkos¢ mocy wigzki podczerwieni i wzmocnienie odbiornika dla danego
ustawienia czujki i zwierciadta. To jednak nie musi oznaczaé, ze czujka i zwierciadto sg wyregulowane
optymalnie: jesli moc jest zbyt duza, czujka moze odbieraé obrzeze wigzki odbitej od innego obiektu.

o Krotkie btyski wskaznikéw czerwonego/zéttego

Stan, ktéry moze czasem wystgpi¢. Oznacza, Zze wigzki podczerwieni zbliza sie do ustawienia
optymalnego.

Nastepnie wykonaj procedure zgodnie z ponizszym algorytmem
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Wybierz tryb strojenia
Poczekaj az obie diody LED
przestang pulsowac

Powoli pozycjonuj czujke w

jednym kierunku i
obserwowac wskazniki LED

Y

Zotta Ktdra Czerwona Przestan pozycjonowac i

dioda LED m—3  poczekaj, az czerwona
| pulsuje? dioda przestanie pulsowac.
Reguluspoiretiom osiw J Reguluj pokrettem osi w

odwrotnym kierunku tym samym kierunku

| |
Ktora

dioda LED
Z6ka pulsuje? Czerwona

l Zadna

Powtdrz procedure NIE Oba kierunki
m— pozycjonowania dla drugiej €= przekalibrowane < Zakoncz kalibracje
osi ?

i, TAK

Optymalne ustawienie wigzki swiatta
we wszystkich ptaszczyznach powinny
powodowac pulsowanie zéttej diody

Wyjdz z trybu strojenia i
wejdz w tryb normalnej
pracy

Wyijscie z trybu strojenia

Nie usuwaj detektora ze $ciany w czasie tego dziatania

Przetgcznik trybu pracy (rys.4) ustaw w pozycje PRACA (dolne potozenie).

wystgpig nieprawidtowosci, ktérych przyczyng mogg by¢ albo zie zestrojenie lub zbyt duzy szum
pochodzacy z ukfadu elektronicznego czy optycznego, czujka postara sie zrekompensowaé poziom
mocy. Jezeli po 60 sekund, poziom mocy wcigz nie jest prawidtowy, centralka sygnalizacji pozaru bedzie
sygnalizowata uszkodzenie. Wtedy procedury strojenia muszg by¢ powtorzone.

Jezeli sprawdzenie wewnetrznej kalibracji przebiegnie prawidtowo, detektor wejdzie w tryb normalnej
pracy.
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Testowanie

Po prawidtowej instalacji i zestrojeniu, system wymaga przetestowania w warunkach alarmu pozarowego
i uszkodzenia.

Test alarmu pozarowego

Sprawdz, jaki zostat ustawiony prég czutosci podczas instalacji (fabrycznie 35%).

Wybierz oznaczenie wartosci przystony na filirze testowym, odpowiadajgcy ustawionemu progowi
czutosci (rys.4).

Przystaw filtr na wprost uktadu optycznego odbiornika (w gérnej czeéci glowicy czujki — po przeciwlegtej
stronie niz wskazniki LED). Gdy prég zostat ustawiony na 35%, nalezy ustawi¢ filtr zaraz powyzej 35%
wartosci przystony.

Uwazaj, aby nie przystoni¢ catkowicie optyki nadajnika.

Czujka wykryje alarm pozarowy w ciggu 10s, zaswieci sie czerwony wskaznik LED na detektorze oraz

zostanie przestany komunikat do centrali sygnalizacji pozaru.

Test uszkodzenia

Zaston catkowicie zwierciadto materiatem nieodbijajgcym Swiatto i upewnij sie, ze czujka oraz centrala
sygnalizacji pozaru wskazuje uszkodzenie po 10s. Czujka powréci automatycznie do stanu nominalnego
po czasie okoto 10s od momentu odstoniecia zwierciadta.

Filtr progu zaciemnienia

5 Wartosci zaciemnienia  ;,49.92

Odbiornik promieniowania

Nadajnik promieniowania

O Wskazniki statusu
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Podtaczenia i konfiguracja

Podlaczenia

Podtgczenie czujki do linii dozorowej odbywa sie za pomocg ztgcza 4-pinowego, ktére jest mocowane w
tylniej czesci obudowy czujki (rys.4). Mate 2-pinowe ztgcze po lewej stronie (tylna cze$¢ obudowy czuijki)
nie jest wykorzystywane.

Ustawienia przetacznika DIP

Dostep do ustawien konfiguracyjnych jest poprzez przetaczniku DIP, ktory jest umieszczony w tylnej

"%

czesci obudowy czuijki. Ustawienia fabryczna oznaczone sg gwiazdkg ™*”.

[T\

~
MODE SWITCH

PRISM TARGETING ON
e o (Fu
OPERATING MODE

=i

SETTINGS

50% THRESHOLD
35% THRESHOLD
25% THRESHOLD
12% THRESHOLD
X = DIP SWITCH POSITION NOT IMPORTANT

LOOP
CONNECTOR
[

5

o

2
X
X | OFF] ON
X
X

XX |X|x||=

olol2l]
[pusosncs]
IN+

IN-
OUT +

>
@

Rys 4 MEHJ:Q:’::J

Strona 10z 14 dtrCLv 1.0



o
COOPER

Prég czutosci 1 2 3 4
Prég czutosci 50% X X | OFF | OFF
Prég czutosci 35% X X |OFF|ON |*
Prog czutosci 25% X X |ON |OFF
Prog czutosci 12% (nieuzywany) X X |ON |ON

Schemat potaczenia
Analogowa petla adresowalna
+ - + -
WEJSCIE WYJSCIE |

1. Liniowa czujka dymu
2. Ztacze 4—pinowe
3. Ekranujgca obejma ferrytowa

4. Przewdd dwuzytowy
Q 5. Opaska zaciskowa
= e Podtgcz przewdd do ztacza 4-

pinowego (element 2) zgodnie
ze schematem

e Zamontuj ekranujgcg obejme
ferrytowg (element 3) wokot
przewodu

e Upewni sie, ze gérna krawedz
obejmy ferrytowej jest
maksymalnie 70mm od ztgcza
4-pinowego

e Jesli po zamontowaniu na
kablu obejma ferrytowa jest
luzna zamontuj pod obejmg
ekranujgcg opaske zaciskowg
(element 5) w celu utrzymania
obejmy ekranujgcej w
odpowiedniej pozycji

70mm MAX

@8mm Min.
©210mm Max. | |

Srednica kabla

UWAGI:

e W celu spetnienia wymagan
kompatybilnosci
elektromagnetycznej
wszystkie przewody
dochodzace i odchodzace do
liniowej czujnika dymu

PETLA PETLA
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muszg bys$ ekranowane obejma ferrytowa

¢ Maksymalna srednica przewodu to 10mm
¢ Minimalna $rednica przewodu to 8mm

Wymagany przeswit dla wigzki sSwiatfa

Nadajnik generuje zogniskowang wigzke Swiatta w kierunku reflektora zamontowanego po przeciwlegtej
stronie obszaru chronionego. Odbity sygnat od reflektora powraca do czujki, gdzie jest nastepnie
mierzona warto$¢ ostabienia wigzki. Jesli w poblizu powracajgcej wigzki sSwiatta znajdujg sie
powierzchnie (przedmioty) silnie odbijajgce $wiatlo, nie mozna wykluczyé, iz do odbiornika
promieniowania bedg docieraé¢ przypadkowe sygnaty od otaczajgcych przedmiotéw (ptaszczyzn), a nie
od reflektorow pryzmatycznych. Moze to powodowac wystepowanie fatszywych alarmoéw lub uszkodzen.
Dlatego tak wazny jest rozmys$iny montaz czujki wraz z zwierciadtami.

Zgodnie z 0golng zasadg powinno sie zapewni¢ co najmniej 0,5m wolnej przestrzeni dla wigzki na catej
dilugosci drogi wigzki Swiatta. Jesli istnieje prawdopodobienstwo wystepowania przedmiotéw silnie
odbijajgcych $wiatto w poblizu wigzki promieniowania dla pierwszych 20 metrow drogi wigzki Swiatta
(patrzac od czujki, dla detektora MAB100R) powinna zostaé zachowana s$rednica 1 metra wolnej
przestrzeni. Zaleca sie, aby po zainstalowaniu czujki droga wigzki Swiatta zostata przebadana w celu
potwierdzenia, ze otaczajgce przedmioty (ptaszczyzny) nie wprowadzajg zaktocen.

Pierwsze 20 metrow wiazki

Pozostala czes¢ wiazki swiatla
1 metr $rednicy
wolnej 0.5 metra $rednicy wolnej przestrzeni
przestrzeni
Czujka Zwierciadlo

Dane techniczne

e Zasigg dziatania MAB50R 5 do 50m

e Zasigg dziatania MAB10OR 50 do 100m

¢ Napicie zasilania 18 do 30Vdc

e Prad spoczynkowy <5mA

¢ Prad w czasie alarmu/uszkodzenia <9mA

e Prad podczas strojenia <18mA

e (Czas witgczania okoto 10s

e Temperatura pracy -30°C do +55°C

e Tolerancja ustawienia wigzki przy 35% czujka £0,8°, zwierciadto +5°
e Progi alarmowe 2,50dB (25%), 3,74dB (35%), 6,02dB (50%)
e Dtugosc fali 880nm

e  Wymiary 130mm x 210mm x 120mm
e Masa 740g

Integralne izolatory zwar¢

Kazda z czujek tej kategorii posiada integralny izolator zwar¢, ktéry dziata pomiedzy wejsciowym -VE i
wyjsciowym -VE. Kiedy pomiedzy ztgczami +VE i —VE pojawi sie usterka w postaci niskiej rezystancji
réwnolegtej, zwykle 200Q, izolator zaczyna dziata¢. 1zolator odetnie zwarcie z kazdej strony czujki bez
utraty jej funkcjonalnosci.
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Integralne izolatory zwar¢
Caikqwna rezystgnqa_opwodu dla zapewnienia 50 Q (max)
prawidtowego dziatania izolatora zwaré¢
Dozwolony staty prad izolatora 700mA (max)
Rezystancja izolatora w stanie zamknietym 0,13 Q (max)
Prad resztkowy ptyngcy do zwarcia bezposredni przy 13mA (max)
otwartym izolatorze
Roéwnolegta rezystanICJa. uszkod’zema wys$wietl. na 200 Q (typ)
panelu w celu otwarcia izolatoréw

Uwagi

Zaleca sie uzywac progéw 25% i 35% (domysiny). Prég czutosci 50% nalezy stosowac tylko w
nieprzyjaznych i ekstremalnych warunkach

Zapalenie sie czerwonego wskaznika LED oznacza alarm pozarowy

Uszkodzenie czujki NIE jest sygnalizowane poprzez zapalenie sie wbudowanej diody LED
detektora. Uszkodzenie oraz jego typ bedzie zgtaszane w centrali sygnalizacji pozaru.

Zestawienie elementow

Adresowalna liniowa czujka dymu szt. 1
Zwierciadfa pryzmatyczne szt. 1 (MAB50R) szt. 4 (MAB100R)
Filtr do testowania czujki szt. 1
Ztgczka 4-pinowa szt. 2

Warunki gwarancji

1.

2.

L B

Okres gwarancji na urzadzenia systemu CF3000 zawarty jest w Ogélnych Warunkach Sprzedazy,
Dostaw i Montazu firmy Cooper Industries LLC.

Producent wraz z Dystrybutorem zobowigzujg sie do wymiany urzadzen w przypadku, gdy
stwierdzone wady fabryczne sg niemozliwe do usuniecia.

Urzgdzenie traci gwarancje na skutek:

Montazu niezgodnie z obowigzujgcymi normami dotyczgcymi zabezpieczeh przepieciowych i
ochrony przeciwporazeniowej

Braku urzgdzen zabezpieczajgcych przed przepieciem i wytadowaniami atmosferycznymi
Wadliwej instalaciji elektrycznej (np. brak uziemien, brak skutecznego zerowania, zle dobranych
przewodow, réznych faz itp.)

Uszkodzen powstatych w wyniku nieprawidtowego montazu i uzytkowania, ztej konserwaciji,
stosowania urzadzenia niezgodnie z przeznaczeniem

Uszkodzen powstatych w wyniku zastosowania niewtasciwych urzgdzen wspotpracujgcych
Usterek powstatych w wyniku zalania wodga, pozaru wytadowan atmosferycznych, ztego napiecia
zasilajgcego, korozji lub innych czynnikdw zewnetrznych

Przerdbek lub zmian konstrukcyjnych w celu dostosowania do lokalnych wymogéw urzadzen
wspotpracujgcych lub standardow

Naprawy w nieautoryzowanym przez Dostawce serwisie

Naruszenia oryginalnych naklejek gwarancyjnych i znamionowych na produkcie

Uszkodzen mechanicznych powstatych podczas transportu lub niewtasciwego uzytkowania itp.
Nieprzestrzeganie zalecen zawartych w instrukcji montazu i obstugi, dotyczacych instalaciji,
konserwacji i okresowych przegladéw

Gwarancja nie obejmuje czesci i materiatéw eksploatacyjnych ktére wskutek ich cech lub sposobu
zastosowania podlegajg naturalnemu zuzyciu.

Szczegobtowe warunki gwarancji dostepne na stronie
www.cooperindustries.com.pl
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Konserwacja

Urzadzenia powinny by¢ objete nadzorem technicznym i poddawane statym przeglagdom
konserwacyjnym.

Uzytkownik zobowigzany jest do:

= utrzymania urzgdzenia w petnej sprawnosci przez caty czas eksploatacji
= testowania przynajmniej raz w miesigcu w celu sprawdzenia prawidtowosci jego zadziatania
»= zapewnienia konserwacji

Zgodnie z zaleceniami producenta przeglady konserwacyjne powinny by¢é wykonywane co 6 miesiecy
przez grupy serwisowe producenta lub firme posiadajgcg autoryzacje na konserwacje i serwis wydang
przez Cooper Industries LLC.
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